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Contenidos:

Tiresonic Mk4-LAZ21C

LaserDynamicPG-LAZIC
LaserStaticPG-LAZIC
Excitador de vibraciones

Tubo de Kundt
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Conceptos previos

Auscultacion del ruido de rodadura:

Statistical pass-by (SPB) Controlled pass-by (CPB) | Close Proximity (CPX)

- Norma 1SO 11819-1. - Norma ISO 362.

- Micréfono lateral a 7,5 m (h= 1,2 m). - Micréfonos laterales a 7,5 m (h= 1,2 m).
- Radar para registro de velocidad. - Neumatico y vehiculo de referencia.

- Clasifica segun vehiculo y velocidad: - Caracteriza generacion y propagacion.

- Caracteriza generacion y propagacion.
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: Conceptos previos

v

Auscultacion del ruido de rodadura:

Statistical pass-by (SPB) Controlled pass-by (CPB) ‘Close Proximity (CPX)

- Borrador de norma ISO 11819-2.

- Microfonos en las cercanias del contacto
entre neumatico y pavimento.

- Menor influencia ruidos externos
- Neumatico de referencia.
- Registro de la velocidad.

- Caracteriza generacion.
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Tiresonic Mk4-LAZIC

Geo-auscultacion acustica en proximidad (CPX)

® Camara semi-anecoica

* Neumatico de referencia

e Microfonos (delantero y trasero)

e Sistema de control y adquisicion

e Tacometro digital

e Sensor de posicionamiento GPS

* Velocidad de ensayo: 50, 80 0 110 km/h
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Tiresonic Mk4-LAZIC

Geo-auscultacion acustica en proximidad (CPX) Correccion por
* Camara semi-anecoica velocidad
* Neumatico de referencia
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e Sistema de control y adquisicion

e Tacometro digital

e Sensor de posicionamiento GPS

* Velocidad de ensayo: 50, 80 0 110 km/h
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LaserDynam iICPG-LAZIC

Geo-auscultacion del perfil longitudinal

® Perfilometro laser

e Oddémetro fijado magnéticamente
e Sistema de control y adquisicion

e Muestreocada0,2mm/2m

e Sensor de posicionamiento GPS
e Velocidad de ensayo de 20 a 150 km/h
e MPD, IRI, Coeficiente c —
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LaserDynam iICPG-LAZIC
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LaserDynam iICPG-LAZIC
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LaserStaticPG-LAZIC

Geo-auscultacion del perfil de textura: LaserStaticPG-LA2IC

* Perfildbmetro laser

e Bastidor horizontal de 630 mm

e Desplazamiento manual

e Banda magnética-sensor distancia
e Sistema de control y adquisicion

e Muestreo cada 0,1 mm

e MPD / Espectro de textura
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Tubo de Kundt

Absorcion acustica: Tubo de Kundt

Microfonos

Fuente

® Tubo de impedancia

e Dos microfonos

e Amplificador

e Multianalizador PULSE

e Recubrimiento lateral de probetas
e Absorcion entre 50 Hzy 1,6 kHz

Muestra
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Excitador de vibraciones
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Excitador de vibraciones

Rigidez dinamica (disefo de equipo)

e Relacion fuerza/desplazamiento
e Relacién con ruido de rodadura
e Afeccidon en medias frecuencias
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Excitador de vibraciones

Rigidez dindmica (diseiio de equipo)

e Relacion fuerza/desplazamiento
e Relacion con ruido de rodadura
e Afeccidén en medias frecuencias
e Martillo inst. / excitador de 7 AN SR IS S

vibraciones o a0 40 60 860 1000

Frecuencia (Hz)

Rigidez dinamica (N/m)

e Barrido de frecuenciasde 10 Hza 7
kHz

e 500 medidas consecutivas

e 10Hz-1kHz

e Medida a 400 Hz
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iMuchas gracias por su atencion!

Victor Fernandez Vazquez
Investigador en UCLM-LAZIC
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